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DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 750

Main application field
主要应用领域

 搬运、零部件传输、机器管理、检测、涂胶、组装
 Fitting, Components and parts transmission,  Machine management, 

 Testing,  Gluing,  Assembling

额定负载 Payload 6KG

运动半径 Reach 750mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.05mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±165°

第二轴 Axis 2 +120°/-72°

第三轴 Axis 3 +87.5°/-72°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 222°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈85kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图
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DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 1500-10

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

 搬运、堆垛、包装、检测、去毛刺、研磨、涂胶、组装、冲压

Main application field
主要应用领域

 Fitting, Stacking, Packaging, Testing, Deburring, Grinding,  Gluing,  

 Assembling, Stamping

额定负载 Payload 10KG

运动半径 Reach 1500mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.05mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±165°

第二轴 Axis 2 +135°/-75°

第三轴 Axis 3 +78°/-76.5°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈150kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20℃～80°C
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额定负载 Payload 10KG

运动半径 Reach 2100mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.08mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±180°

第二轴 Axis 2 +139°/-60°

第三轴 Axis 3 +56°/-150°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈255kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C

DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 2100-10

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

 搬运、堆垛、包装、检测、去毛刺、研磨、涂胶、组装、冲压；
 Fitting, Stacking, Packaging, Testing, Deburring, Grinding,  Gluing,  

 Assembling, Stamping



        搬运、堆垛、切割、冲压；
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DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 2100-50

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

Main application field
主要应用领域

 搬运、堆垛、冲压；
 Fitting, Stacking, Cutting, Stamping

额定负载 Payload 50KG

运动半径 Reach 2100mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.1mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±180°

第二轴 Axis 2 +140°/-77°

第三轴 Axis 3 +75°/-184°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈750kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 1850-20

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

  搬运、堆垛、包装、检测、 涂胶、组装、冲压；
   Fitting, Stacking,  Packaging, Testing, Gluing, Assembling, Stamping

额定负载 Payload 20KG

运动半径 Reach 1850mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.08mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±180°

第二轴 Axis 2 +139°/-60°

第三轴 Axis 3 +56°/-150°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈250kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 2300-30

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

  搬运、堆垛、去毛刺、切割、冲压；
  Fitting, Stacking,  Deburring, Cutting, Stamping

额定负载 Payload 30KG

运动半径 Reach 2300mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.15mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±175°

第二轴 Axis 2 +140°/-77°

第三轴 Axis 3 +175°/-75°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±360°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 180°/sec

第二轴 Axis 2 180°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈700kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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DT Universal Series Manipulator
DT通用型系列机械手

DT 2950-30

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

  搬运、堆垛、去毛刺、切割、冲压；
  Fitting, Stacking,  Deburring, Cutting, Stamping

额定负载 Payload 30KG

运动半径 Reach 2950mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.15mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±175°

第二轴 Axis 2 +140°/-77°

第三轴 Axis 3 +175°/-75°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±360°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 180°/sec

第二轴 Axis 2 180°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈700kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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DH Welding Series Manipulator  
DH焊接系列机械手

DH 1500

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

  五金、家电、汽车、工程机械、轨道交通、智能家居等行业；
  Hardwear, Home  appliances, Automobile, Engineering machinery, 

  Rail transit, Smart home and other industries

额定负载 Payload 6KG

运动半径 Reach 1500mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.05mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±165°

第二轴 Axis 2 +135°/-75°

第三轴 Axis 3 +78°/-76.5°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈150kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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DH Welding Series Manipulator  
DH焊接系列机械手

DH 1850

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

  五金、家电、汽车、工程机械、轨道交通、智能家居等行业；
  Hardwear, Home  appliances, Automobile, Engineering machinery, 

  Rail transit, Smart home and other industries

额定负载 Payload 6KG

运动半径 Reach 1850mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.05mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±165°

第二轴 Axis 2 +135°/-75°

第三轴 Axis 3 +78°/-76.5°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈170kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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DH Welding Series Manipulator  
DH焊接系列机械手

DH 2100

Main application field
主要应用领域

Diagram of Robot Motion Range
机械手运动范围图

Robot Flange Connection Diagram
机械手法兰连接图

 Robot Base Installation Diagram
机械手底座安装图

  五金、家电、汽车、工程机械、轨道交通、智能家居等行业；
  Hardwear, Home  appliances, Automobile, Engineering machinery, 

  Rail transit, Smart home and other industries

额定负载 Payload 6KG

运动半径 Reach 2100mm

结构形式 Structure 串联 Articulated

轴数 Number of axes 6

重复精度 Repeatability ±0.05mm

最大工作范围
Max. motion 
range

第一轴 Axis 1 ±165°

第二轴 Axis 2 +135°/-75°

第三轴 Axis 3 +78°/-76.5°

第四轴 Axis 4 ±360°

第五轴 Axis 5 ±115°

第六轴 Axis 6 ±450°

最大速度
Max. speed

第一轴 Axis 1 148°/sec

第二轴 Axis 2 148°/sec

第三轴 Axis 3 150°/sec

第四轴 Axis 4 222°/sec

第五轴 Axis 5 222°/sec

第六轴 Axis 6 360°/sec

本体重量 Weight ≈235kg

安装方式 Mounting type
地面安装 、支架安装、倒置安装
Ground, Bracket, Ceiling

周围温度 Ambient temperature -20°C～80°C
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应 用 案 例
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服 务 流 程

According to the type of customer needs, technical 
support shall be provided by special personnel, 
responsible for answering the demand information, 
providing detailed professional and technical 
solutions.

根据客户需求类型，由专人负责技术支援，解答需求信
息，提供详细的专业技术方案。

专业方案    Professional Solutions

Provide the authority to review, review the 
program together with customer, build the most 
appropriate and economical technical program.

提供评审权限:与客户共同进行方案评审，共建最合适、
最经济的技术方案

专业技术    Professional Technology

Perfect after-sales team, provide life-long maintenance 
and warranty for the equipment.

完善的售后团队，为设备提供终身维护及保修。

终身维护    Life-long Maintenance

Professional after sales service team, quick response 
to after sales problems within 2 hours,reach to any 
site in the world within 48 hours.

专业的售后服务团队，2小时内售后问题极速响应，
48小时内达到全球任一现场。

速度响应    Fast Response

Regularly pay a return visit to all customers, respond 
and deal with the customer feedback。

进行回访客户，对客户的反馈问题进行回复并跟进处
理。

客户回访    Customer Return Visit

Free door-to-door delivery for customers, installation 
and commissioning, to provide a full range of 
one-to-one practical and technical training.

客户免费送货上门、安装及调试，提供全方位一对一的
实操及技术培训。

上门安装    Door-to-door Installation



深圳市德川智能装备有限公司
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Tel : +66 (0) 21028668, Fax : +66 (0)21028669
Service Line : 0647891996


